PLASTICKY RAZ TYCE

SPECIFIKACE PROBLEMU
Homogenni &ihla ty¢ délky | se posouva ve vodorovné roviné po piimce rychlosti v kolmou
na tecnu k narézce. V misté¢ daném parametrem |, (viz obr.) narazi na narazku plastickym

razem. Spolecny bod tyce i nardZky ztistane v klidu a ty¢ za¢ne rotovat uhlovou rychlosti w .
Urcete ji.

RESENI

ProtoZe v prub¢hu rézu pisobi na téleso pouze tiha a rézova
reakce, podle véty o zmeéné momentu  hybnosti  k ose
prochézejici rdzovym bodem A kolmo na rovinu pohybu,
é_ moment hybnosti télesa k této ose se zachovava Rézova reakce
A

totiZ tuto osu protind a tiha je sni rovnobéznd Obe staticke sily
tedy mgji k této ose nulovy moment a proto i nulovy impuls
J ®  momentu v prabéhu razového déje. Uvazujme bez Ujmy na

obecnosti, Ze I1<|§. Vzhledem k homogenité tyce jeji stied

o ) , I o
hmotnosti lezi ve vzdalenosti r :E- [, od rézového bodu A.

Hybnost H télesa pred rdzem méa smér rychlosti v a velikost mv. Vzhledem ke kolmému
sméru rychlosti k te¢né k narézce je moment hybnosti k ose prochézejici bodem A kolmo na
rovinu pohybu pied rézem roven

od

L, =mvr = mvSE- l, g. Q)

Po rézu téleso rotuje kolem vySe popisované osy rotace Uhlovou rychlosti w . Jeho moment
hybnosti k této ose je proto

L, =1lw, 2
kde | je osovy moment setrvacnosti tyce k téze ose. Oznacime-li |, moment setrvacnosti tyce
B T A k ose kolmé na rovinu pohybu prochazejici bodem X,
S s—] dostaneme dvojnéasobnou aplikaci Steinerovy véty
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Protoze | ; = mg ar = 85 - | 19 dostavdme dosazenim do (3) po Upravé vztah
a
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Dosazenim (4) do (2) ma véta o zachovani momentu hybnosti L, =L, vzhledem k (1) po
zkréceni hmotnosti télesa tvar
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RozSitenim zlomku na praveé strané tohoto vztahu vyrazem i—L a zavedenim pomeéru
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dostdvame konecny tvar
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Tento bezrozmérny vztah plati pro libovolné rychlosti va délky | tyce. Bezrozmérné
parametry jsou definovany podle (6) a (7). Prislusna funkeni zavislost je uvedena v grafu.



